Secventa de lectie elaborata in conformitate cu prevederile curriculare, cu utilizarea
echipamentelor digitale tipice Clasa Viitorului

Realizat: Florean Mihail, profesor de fizici, grad didactic unu
Uritu Zinaida, profesoara de fizica, grad didactic superior
Papuc Marcela, profesoara de informatici, grad didactic doi
Disciplina: Fizica
Clasa: aVll-a
Modulul: Interactiuni.
Subiectul lectiei: Forta de greutate. Forta de apasare normala (ponderea).
Unitate de competenta:
2.6. Inregistrarea in tabel a valorilor marimilor fizice masurate.
Obiective operationale:
Elevii vor fi capabili:

O:1- sa determine raportul dintre forta de greutate si masa corpului prin intermediul
dinamometrului electronic.

Tehnologii didactice:

- platforme digitale: Arduino.
- metode didactice: Experiment demonstrativ.
- forme de organizare: Experiment.

Resurse:

1. Fizica, manual pentru clasa a VII - a, editia 2020.

2. Arduino, senzor de tensiune mecanica, greutati marcate, calculator, proiector, conexiune
Internet.

3. Masurarea cu senzorul tensometric.



https://www.youtube.com/watch?v=LDiPS08-DDg

Etapa lectiei

Demers actional

Timp

Tehnologia realizarii
(Metoda/Forma de activitate/Resurse)

Realizarea

sensului

Vom efectua experienta 1 de la pagina 43: Masurafi cu un dinamometru fortele de greutate
suspenddnd de carligul acestuia mai multe corpuri a caror masa o cunoastefi sau o putefi
determina prin cantarire. Calculati pentru fiecare masurare raportul G/m.

Tn calitate de dinamometru demonstrativ vom folosi senzorul de tensiune mecanica care in mod
direct va proiecta pe ecran masurarilor fortei de greutate/masei corpului. Instructiunile de conectare
si programul sunt prezentate in anexa. Valorile masurdrilor si determindrilor se vor introduce in
tabelul din anexa.

Dupa calcularea raportului observam ca rezultatele sunt aproximativ egale cu 9,81 N/kg.

Raportul dintre forta de greutate si masa corpului se numeste acceleratie gravitationala

(notata cu g).

2 min

8 min

Experiment
Arduino




Tabelul masurarilor si determinarilor

Anexa

Nr. d/o m, kg G,N

G/m, N/kg

Valoarea medie

Cod program:

#include <GyverHX711.h>
GyverHX711 sensor(3, 2, HX_GAIN64_A);
/I HX_GAIN128_A - canal A amplificare 128
/I HX_GAIN32_B - canal B amplificare 32
/I HX_GAIN64_A - canal A amplificare 64
float force=0;
float oldforce=0;
void setup() {
Serial.begin(9600);
delay(500);
sensor.tare(); // calibrarea
delay(500);
sensor.tare(); // calibrarea
delay(500);
sensor.tare(); // calibrarea
/Isensor.sleepMode(true); // deconectam
sensor.sleepMode(false); // Conectam
}
void loop() {
oldforce=force;
force=0;
// citim datele daca exista
if (sensor.available()) {
force=sensor.read();
if (abs((force-oldforce)/200)<2){force=oldforce; }
if (abs(force/200)<3) {force=0;}
if (abs(force/200)<5) {sensor.tare();}
Serial.print (" m=");
Serial.print (force/200,0);
Serial.print ("g F=");
Serial.print (force*9.81/200,0);
Serial.println ("mN");
delay(500);




Conectarea senzorului tensometric:
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Datele sunt vizualizate prin portul de date COM conectat la calculator:
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