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Disciplina: Fizica 

 

Clasa:  a VII - a  

 

Modulul: Interacțiuni. 

 

Subiectul lecției: Forța de greutate. Forța de apăsare normală (ponderea).  

 

Unitate de competență:  

 

2.6. Înregistrarea în tabel a valorilor mărimilor fizice măsurate.  

 

Obiective operaționale: 

 

 Elevii vor fi capabili: 

 

 O1 -  să determine raportul dintre forța de greutate și masa corpului  prin intermediul 

dinamometrului electronic.           

 

Tehnologii didactice:  

 

- platforme digitale: Arduino. 

- metode didactice: Experiment demonstrativ. 

- forme de organizare: Experiment. 

 

Resurse:  

 

1. Fizică, manual pentru clasa a VII - a, ediția 2020. 

2. Arduino, senzor de tensiune mecanică, greutăți marcate, calculator, proiector, conexiune 

Internet. 

3. Măsurarea cu senzorul tensometric.  

https://www.youtube.com/watch?v=LDiPS08-DDg


 

Etapa lecției Demers acțional Timp 

 

Tehnologia realizării 

(Metodă/Formă de activitate/Resurse) 

 

 

Realizarea 

sensului 

Vom efectua experiența 1 de la pagina 43: Măsuraţi cu un dinamometru forţele de greutate 

suspendând de cârligul acestuia mai multe corpuri a căror masă o cunoașteţi sau o puteţi 

determina prin cântărire. Calculaţi pentru fiecare măsurare raportul G/m. 

În calitate de dinamometru demonstrativ vom folosi senzorul de tensiune mecanică care în mod 

direct va proiecta pe ecran măsurărilor forței de greutate/masei corpului. Instrucțiunile de conectare 

și programul sunt prezentate în anexă. Valorile măsurărilor și determinărilor se vor introduce în 

tabelul din anexă.  

După calcularea raportului observăm că rezultatele sunt aproximativ egale cu 9,81 N/kg.  

Raportul dintre forța de greutate și masa corpului se numește accelerație gravitațională 

(notată cu g). 

 

 

2 min 

 

 

 

 

8 min 

 

 

Experiment 

Arduino 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

Anexa  

 

Tabelul măsurărilor și determinărilor 

Nr. d/o m, kg G, N G/m, N/kg 

1.    

2.    

3.    

Valoarea medie  

 

Cod program: 

#include <GyverHX711.h> 

GyverHX711 sensor(3, 2, HX_GAIN64_A); 

// HX_GAIN128_A - canal А amplificare 128 

// HX_GAIN32_B - canal B amplificare 32 

// HX_GAIN64_A - canal А amplificare 64 

 float force=0; 

 float oldforce=0; 

void setup() { 

  Serial.begin(9600); 

    delay(500); 

  sensor.tare();    // calibrarea 

   delay(500); 

  sensor.tare();    // calibrarea 

   delay(500); 

  sensor.tare();    // calibrarea 

  //sensor.sleepMode(true);    // deconectam 

  sensor.sleepMode(false);  // Conectam 

} 

void loop() { 

  oldforce=force; 

  force=0; 

  // citim datele daca exista 

  if (sensor.available()) { 

      force=sensor.read(); 

      if (abs((force-oldforce)/200)<2){force=oldforce; } 

      if (abs(force/200)<3) {force=0;} 

       if (abs(force/200)<5) {sensor.tare();} 

      Serial.print ("   m="); 

      Serial.print (force/200,0); 

      Serial.print ("g    F="); 

      Serial.print  (force*9.81/200,0); 

      Serial.println ("mN"); 

      delay(500);  

  } 

} 

 



Conectarea senzorului tensometric: 

 

 

 

 
 

 

 

 

Datele sunt vizualizate prin portul de date COM conectat la calculator: 

 

 

 
 

 


